UNIVERSAL JOINT
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TYPE : :

L
Ma (kgf-m) M (kgf-m) Angle(-) @di’ @D L Ly 1 E P A R CenterSwing (g)
B 032 197 15 4 8 24 120 7 3 15 7 04 008 7
s-5 P 334 15 5 10 30 150 9 4 18 88 05 008 12
B 845 15 6 12 33 165 10 5 20 105 05 008 17
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UNIT=m/m
SPECIF Ma(kghm) M (kgi-m) Ange(-) @d¥ @D  LC 1 c E OPms M (g)
: 0.1 1220 30 4 8 24 120 70 40 15 - 8
: 03 2040 3 5 10 30 150 90 50 20 - 12
i 0.5 5408 30 6 12 31 155 90 45 30 M3 15
: 1.2 7995 30 8 15 36 180 100 50 35 M3 30
SJ-T0KT 28 13256 30 10 19 42 210 120 60 45 M5 55
SHIKT 47 23453 30 12 23 52 260 150 75 50 M5 110
SFI4KT 67 26513 30 14 26 59 295 170 85 58 M6 155
SHI6KT 104 39769 30 16 30 74 370 220 110 65 Mé 260
SIIBKT 135 44868 30 18 33 81 405 235 1175 70 M6 345
SJ20KT 178 53025 30 20 36 8 435 250 125 80  Mé 465
SI2KT 256 69341 30 22 40 94 470 270 135 90 M6 630
SI25KT 337 82597 30 25 44 105 525 300 150 100 M8 790
SI30KT 505 101972 30 30 51 122 610 350 175 115 M8 1160
SI35KT 808 142760 30 35 59 140 700 400 200 130 MIO 2255
SI40KT 12101 193549 30 40 67 157 785 450 225 145 MIO 2730
SI-45KT 1615 224338 30 45 75 176 880 500 250 160 MIO 4350
SISOKT 1952 285521 30 50 83 191 955 550 275 175 MIO 5200




